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1. INFORMACIJE OGOLNE

1.1 Nazwa zamdwienia

Niniejsza Szczegbétowa Specyfikacja Techniczna (SST) odnosi sie do wykonania i odbioru robot
nawierzchni poliuretanowych przy realizacji zamowienia publicznego pod nazwa Budowa parku
sportowo-rekreacyjnego ,,Pocket Park”, na dziatce nr 291/4, 271 w Piotrkowie Trybunalskim.

1.2 Przedmiot i zakres niniejszej SST

12.1  Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej SST jest wykonanie nawierzchni poliuretanowej boiska.

12.2  Zakres robot objetych SST.

Zakres, ktérego dotyczy niniejsza SST, obejmuje roboty i czynnoSci wykonania nawierzchni trawy
syntetycznej i poliuretanowej

1.3 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe uzyte w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi Polskimi Normami
i 0Ogoblna ST.

1.4 0go6lne wymagania dotyczace robot

0Ogo6lne wymagania dotyczace zasad prowadzenia robot podano w 0golnej ST. Niniejsza specyfikacja
obejmuje catos¢ robot zwigzanych z wykonaniem nowej nawierzchni poliuretanowej. Wykonawca
jest odpowiedzialny za jakoS¢ wykonania tych robot oraz ich zgodnoS¢ z umowa, projektem
wykonawczym, pozostatymi SST i poleceniami Inspektora. Wprowadzanie jakichkolwiek odstepstw
od tych dokumentow wymaga akceptacji Inspektora.

2. MATERIALY

2.1 0golne wymagania dotyczace materiatow.

0go6lne wymagania dotyczace materiatow i ich rodzaju podano w 0Ogolnej ST.

2.2 0golne szczeg6towe dotyczace materiatow

WYKONANIE NAWIERZCHNI BOISKA

PODBUDOWA

Podbudowa z kruszyw tamanych wg. dokumentacji projektowe;j.

Nawierzchnia boiska - Poliuretan 2s na ET

Nawierzchnia sportowa bezspoinowa, poliuretanowo-gumowa o gr. 16mm, przepuszczalna dla wody,
wykonywana bezposrednio na placu budowy na podbudowie asfaltobetonowej. Sktada sie z dwu
warstw: elastycznego podktadu i warstwy uzytkowej. Stuzy do pokrywania nawierzchni boisk
sportowych, biezni lekkoatletycznych itp..

Nawierzchnia dwuwarstwowa typu ,2S” o tacznej grubosSci 16 mm uktadana jest mechanicznie,
bezspoinowo, przy uzyciu rozktadarki do mas poliuretanowych na podbudowie elastycznej tzw. ET o
grubosci 35 mm, asfaltobetonie lub betonie. Na przygotowanej warstwie uktadana jest baza w
formie maty gumowej wykonanej z granulatu SBR oraz lepiszcza poliuretanowego. Warstwe
uzytkowa stanowi warstwa systemu poliuretanowego, wypetniona granulatem EPDM. Dolna
warstwa gr. 8 mm, gorna warstwa — rowniez 8 mm.

Nawierzchnia musi posiadac parametry nie gorsze (mieszczace sie w przedziale) niz opisane w tabeli:

Grubos¢ nawierzchni 16 mm - 16,5 mm
Wytrzymatos¢ na rozciaganie 0,58MPa - 0,62MPa
Wydtuzenie wzgledne przy rozcigganiu 56% - 58%
Odksztatcenie pionowe w temp. 23°C 1,2mm — 1,4mm
Ttumienie energii w temp. 23°C 39% - 41%

Poslizg (EN 13036-4)

- Nawierzchnia sucha 80 - 90

- Nawierzchnia mokra 55 - 77

Odpornos¢ na Scieranie 1,359- 1,409
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Nawierzchnia musi by¢ przyjazna dla otoczenia i ludzi korzystajacych z niej, a zawartoS¢ zwigzkow
chemicznych musi mieScic sie w granicach opisanych w tabeli ponizej:

parametr wartosci
DOC - po 24 godzinach <7,0 mg/l
otow (Pb) < 0,001mg/l
kadm (Cd) < 0,0002mg/l
chrom (Cr) < 0,001mg/L
rtec¢ (Hg) < 0,001mg/l
cynk (Zn) < 0,12mg/l
cyna (Sn) < 0,02mg/l

Wymagane dokumenty dotyczace nawierzchni

e Aktualne badania na zgodnoS¢ z norma PN-EN 14877:2014-02 potwierdzajace parametry
oferowanej nawierzchni.

e Karta techniczna systemu oferowanej nawierzchni z poliuretanu potwierdzona przez producenta
nawierzchni.

e Atest PZH lub dokument rownowazny dla oferowanej nawierzchni.

e Autoryzacja producenta nawierzchni poliuretanowej, wystawiona dla wykonawcy na
realizowang inwestycje wraz z potwierdzeniem gwarancji udzielonej przez producenta na ta
nawierzchnie.

e Badania potwierdzajace bezpieczenstwo ekologiczne.

e Badanie na obecnosSc¢ wielopierscieniowych weglowodorow aromatycznych (WWA).

W/w Dokumenty nalezy dotaczy¢ do oferty przetargowej w formie kopii potwierdzonych za zgodnosé

z oryginatem.

UWAGA:

1. Nawierzchnie powinny by¢ stosowane zgodnie z instrukcjami producenta i projektem
technicznym opracowanym dla okreSlonego zastosowania.

2. Wykonanie i odbiér urzadzen sportowych na podstawie aprobat technicznych ITB, atestow
higienicznych, wymogow p. poz., warunkdw technicznych stosowania i Polskich Norm.

3. W trakcie realizacji projektu nalezy stosowac materiaty i wyroby posiadajace obowigzujace
Swiadectwa dopuszczenia do stosowania w budownictwie lub jeSli sa przedmiotem Norm
Panstwowych, zaSwiadczenie producenta potwierdzajace ich zgodnoS¢ z postanowieniami
odpowiednich norm.

4. Wszelkie kopiowanie, powielanie i dokonywanie zmian w projekcie bez zgody autora jest
niedozwolone. (Ustawa o prawie autorskim i prawach pokrewnych z dn. 04.02.1994 r.)

5. Wszelkie roboty budowlane winny by¢ prowadzone zgodnie ze sztuka budowlana i polskimi
normami.

3. SPRZET

0g6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w 0Ogolnej ST.

Rodzaje sprzetu uzywanego do wykonania poszczegOlnych robdt pozostawia sie do uznania
wykonawcy, po uzgodnieniu z Inspektorem. 3 Jakikolwiek sprzet, maszyny lub narzedzia nie
gwarantujace zachowania wymagan jakoSciowych roboét i przepisow BIOZ zostana przez Inspektora
zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

4, TRANSPORT

0Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w 0golnej Specyfikacji Technicznej. Wykonawca
jest zobowigzany do stosowania jedynie takich Srodkow transportu, ktore nie wptyna niekorzystnie
na jakosc i wtasciwosci przewozonych materiatow.
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5. WYKONANIE ROBOT

Dla zachowania w procesie realizacji wymaganej jakoSci moga by¢ wykonywane tylko przez

autoryzowanego (przeszkolonego przez producenta) wykonawce potwierdzajacego swoje

kwalifikacje stosownym dokumentem wydanym przez producenta nawierzchni (wykonawca
powinien dotaczy¢ stosowny dokument dotyczacy przedmiotowego zadania). DoSwiadczenie

w wykonywaniu nawierzchni syntetycznych wykonawca powinien potwierdzi¢ referencjami

posSwiadczajacymi wykonanie obiektow o powierzchniach nie mniejszych niz projektowane.

Wykonawca powinien zataczyC karte techniczna oferowanej nawierzchni (potwierdzona przez

producenta nawierzchni) lub inne dokumenty okreSlajace jednoznacznie jej parametry techniczne

oraz dokumenty zasSwiadczajace mozliwos¢ ich wykorzystania Wykonawca jest odpowiedzialny za
prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jakoS¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych
robot, za ich zgodnoS¢ z Dokumentacja Projektowa, ST, PZJ, harmonogramem robo6t oraz
poleceniami Inspektora. Decyzje Inspektora w sprawach akceptacji materiatow i elementéw robot
musza by¢ oparte na wymaganiach zawartych w Umowie, DP i ST. Nastepstwa jakiegokolwiek bledu

w robotach spowodowanego przez Wykonawce zostang poprawione przez Wykonawce na wtasny

koszt.

Przed montazem nawierzchni :

e sprawdzi¢ odpowiednie wyprofilowanie podtoza,

e odchylenia ptaszczyzny

e podtoze musi by¢ bezwzglednie suche i wolne od zanieczyszczen (odpylone),

e nie moze byc zaolejone (ewentualne plamy usunac),

e prace nalezy prowadzi¢ przy bezdeszczowej pogodzie, przy wilgotnosci powietrza oscylujacej
w granicach 40-90% i temperaturze podtoza wyzszej o co najmniej 3°C od panujacej w tym
miejscu temperatury punktu rosy,

e sprawdzi€ ilos¢ i rodzaj materiatow dostarczonych do wykonania nawierzchni.

Charakterystyka podtoza

Podtoze, na ktérym ma byc uktadana wyktadzina powinno by¢ przygotowane zgodnie z instrukcja

producenta i powinno by¢ suche, rbwne, pozbawione zanieczyszczen, ubytkdw, spekan. Odchytki

mierzone na tacie 4m nie powinny przekraczaC 6mm. Nawierzchnia syntetyczna odwzorowuje
powierzchnie podbudowy.

Wykonanie montazu trawy syntetycznej i nawierzchni poliuretanowych

Montaz nawierzchni wg wytycznych dostawcy trawy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 0golne zasady kontroli jakoSci rob6t

Ogoblne zasady kontroli jakoSci rob6t podano w Ogélnej Specyfikacji Technicznej W czasie kontroli
szczegOlna uwaga bedzie zwracana na sprawdzenie zgodnoSci prowadzenia robdt rozbiérkowych z
projektem organizacji robot i przepisami BIOZ.

Trawa syntetyczna

Kontrola w czasie wykonywania nawierzchni:

- rownosc¢ i prawidtowos¢ wykonania podtoza,

- rownosc¢ roztozonej nawierzchni,

- parametry techniczne i fizyczne nawierzchni,

- zgodnosci nawierzchni z ustaleniami dokumentacji projektowej,

- prawidtowoS¢ potaczen poszczegolnych paséw nawierzchni.

6.2 Kontrola podbudowy

Powierzchnia podktadu z betonu asfaltowego winna by¢ wykonana z dopuszczalna odchylenia
ptaszczyzny powierzchni mierzone tata 2 m nie powinny by¢ wieksze niz 2mm.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1 0géblne zasady prowadzenia obmiaréw robét

Ogolne zasady dokonywania obmiaréw rob6ét podano w 0gélnej ST. Podstawa dokonywania

obmiardw, okreSlajaca zakres prac wykonywanych w ramach poszczegolnych pozycji, jest zataczony

do dokumentacji przetargowej przedmiar robot.

Wymagany wykaz badan i atestow

1. Kompletny raport z badan na oferowany system nawierzchniowy (trawa, granulat EPDM szary
recykling, piasek) wykonany przez stosowne laboratorium posiadajace akredytacje FIFA (np.
Labosport, ISA Sport lub Sports Labs) potwierdzajace zgodnos¢ z wymaganymi parametrami
okreSlonymi powyzej w punktach od a do k.

2. Kompletny raport z badan potwierdzajacy spetnienie wymagan normy EN 15330-1:2013 przez
oferowany system nawierzchni z trawy syntetycznej (trawa, granulat EPDM szary recykling,
piasek), wykonany przez akredytowane laboratorium (np. Labosport, ISA Sport lub Sports Labs)
potwierdzajacy pozostate wymagane norma parametry.

3. Atest PZH na oferowana nawierzchnie oraz wypetnienie (granulat EPDM, piasek)

4. Karta techniczna okreSlajaca technologie produkcji podpisana przez producenta z okresleniem
przeznaczenia (nazwa inwestycji).

5. Autoryzacja dla wykonawcy

6. Gwarancja na oferowana nawierzchnie

7.2 Jednostki obmiarowe

Jednostkami obmiarowymi sa jednostki przyjete dla poszczegblnych robét w przedmiarze

i kosztorysie ofertowym.

8. ODBIORY ROBOT
Ogolne zasady odbiorow robot. Odbidr robot polega na sprawdzeniu wymiarow konstrukcii,
opisanych w niniejszej SST tolerancji wymiarowych wykonania oraz wynikéw badan laboratoryjnych.

9. ROZLICZENIE ROBOT TYMCZASOWYCH I TOWARZYSZACYCH
Zasady rozliczenia robot jw. OkreSlono w ST ogolnej.

10. PRZEPISY I DOKUMENTY ZWIAZANE
10.1 Zalecane normy
Maja zastosowanie wszystkie zwigzane z tym tematem obowigzujace normy.
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